Metodgruppens utskott for *Oforstérande faltméatningar”

Minnesanteckningar fran mote #6

Datum: 2013-03-05 kl. 10:00 — 15:00

Deltagare: Leif Sjogren, VTI Thomas Wahlman, Rambéll
Leif Viman, VTI Per Viktorsson, Trafikverket
Anders Gudmarsson, KTH Johan Granlund, Vectura

Jonas Ekblad, NCC

Franvarande: Per Andersson, Trafikverket Richard Nilsson, Skanska
Jesper Elsander, Trafikverket ~ Jonatan Bergman, Swedavia
Anders Lenngren, Svevia

1. Véalkomnande
Leif S gick in som ordforande till dagens mote och hélsade alla valkomna. Swedavia som inte hade
nagon representant tog anda val hand om oss med lokal, fika och lunch. Ett sérskilt tack for det.

2. Foregaende protokoll
Inga sarskilda kommentarer. (Daremot har vi alltid en formaga att fastna i det gamla protokollet
eftersom det ofta &r i princip samma dagordning pa vara méten, men slutligen lyckades vi slappa
det gamla protokollet och angripa punkt 3 som var dagens huvudnummer).

3. Presentation och diskussion avseende arbete med matris
Wordfilen som beskriver mal och méatmetoder diskuterades och uppfattningen tolkar jag som att
gruppen upplevde att bade detta dokument och sjalva excel-matrisen ar sa pass klara att vi kan
lagga ut dem pé& hemsidan. Dock framkom en hel del bra synpunkter p& métet som Leif? jobbar in i
dessa dokument fore publicering.

4. Kommande arbete, planering och diskussion
Under métet definierade vi nagra arbetsuppgifter som vi glatt fordelar till medlemmarna i detta
utskott. Vi har markerat ca 40 metoder som 1:or dvs. metoder som anvénds idag. Dessa metoder
gor Leif V en réttvis fordelning av till medlemmarna. Uppgiften ar att notera hur ”’positionering”
och “’kontrollobjekt” beskrivs i respektive metod, med férhoppning att samordna dessa begrepp. Se
beslutslistan i slutet av detta protokoll. Johan namnde ocksa att bildplockning bor definieras sa att
det inte &r olika krav i olika metoder.

Nar det galler nya metoder sa hade Nils Rydén, som inte deltog pa motet, skickat info om att han
jobbar med en metodbeskrivning for matning med seismik pa provkroppar och pa langre sikt en
metod for rullande faltméatning. Labmetoden bollar vi vidare till asfaltutskottet. Han efterlyser
ocksa en metod for latta fallvikter. Vi funderade pa om det inte finnas nagot internationellt att
h&mta hem nér det galler metodbeskrivning av latt fallvikt?
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Andra nya metoder som ar pa gang ar alla telefonappar som dyker upp och méter ojamnheter,
buller, ljus mm. Har galler det for gruppen att félja utvecklingen och om mojlighet forsoka paverka
utvecklingen sa att det finns en rimlig kvalitetsniva pa dessa appar.

. Feedback pa metoddagen

”Var” representant pa metoddagen var Thomas Lundberg, VTI, som beskrev hur verifieringen av
den nya homogenitetsmetoden fungerat under 2012, men han beskrev dven de nya matt som
diskuteras. Dvs. nya matt fran de matdata som anda samlas in vid de vagytematningar som gors.
Leif S foreslog att var matris bor vara en sjalvklar punkt pa nasta metoddag. Pa septembermotet
bor vi ha forslag framme om vi vill ha med nagra fler foredrag pa metoddagen 2014.

. Info pagéende CEN-arbete
Denna punkt skét vi pa till septembermétet.

. Hemsidan, information och feedback

Leif V informerade om att en lank lagts in pa hemsidan till RPUG (Road Profile User Group). Se
under lankar pa hemsidan. Leif S informerade ocksa om att den Europeiska RPUG-gruppen har
mote 2-4 sept 2013 i Képenhamn.

. Ovriga fragor
Se beslutslistan angaende rondellfragan fran Johan.

. Nésta mote(n)
1. Swedavias kontor, Arlanda den 12 september 2013 Kkl. 10:00-15:00
2. Leif V skickar ut alternativa datum till gruppen efter dagens méte

Leif Viman Leif Sjognen

Sekreterare Ordforande
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BESLUTSLISTA

Motet 2013-03-05:

e Allatittar igenom de metoder som var och en far tilldelat via mail, efter detta mote, fran Leif \V for att
beskriva hur positionering” (t.ex. GPS eller 16pande ldngdmétning) och “kontrollobjekt” (t.ex. 20 m
eller 400 m stréckor) beskrivs. Garna aven om matpunkterna i kontrollobjekten &r beskrivna som antal
punkter eller i form av ytor “tdckningsgrad” eller liknande. Skicka era svar via mail till Leif V som
sammanstaller detta till nasta mote den 23 sept. 2013. (Man far garna aven titta pa scopet for att bedéma
om det relevant beskriver metodens mojligheter och begrénsningar. Har man dessutom en uppfattning
om hur precisionsdata ar beskrivet i metoderna sa ar det en bonus som kan ge en guldstjarna pa
metodgruppens stjarnhimmel).

e Leif V justerar matrisen efter dagens maéte och lagger ut den pa hemsidan.

e Leif S justerar wordfilen med malbeskrivning och skickar till Leif V som lagger ut d&ven denna pa
hemsidan.

e Per har skickat fragan om rondeller vidare inom TRV men annu inte fatt nagon feedback.

Métet 2012-11-29:
e Leif V kompletterar matrisen efter dagens diskussioner och skickar till gruppen for att fa in synpunkter
pa vilka av de metoder vi prioriterat som bor uppdateras/revideras samt forslag pa nya metoder. Klart!

e Per tar med sig Johans fraga om métning i rondeller till TRV (se under dvrigt). Klart!

Métet 2012-09-11:
o Leif V fyller i matrisen efter basta formaga (och assistans fran Leif S) och skickar sedan for synpunkter
till utskottet. Klart till n&sta mote 29 nov. Klart!

e Alla funderar pa forslag till foredrag pa metoddagen 7 feb 2013. Klart!

e Per A skickar info om MOBI ROMA till Leif V som vidarebefordrar till utskottet. Klart!

Motet 2011-11-30:
e Tafram en matris dver egenskaper, matmetoder, anvandningsomraden, typ av matuppdrag mm.
Leif S jobbar vidare med det han presenterade pa métet och har férhoppningsvis ett embryo framme till
Per till metoddagen 9 feb 2012. Klart!

e Ta fram en komplett metodforteckning dver “oforstorande faltmétningar”.
Leif V kompletterar listan som visades idag och som kommer att skickas ut till gruppen fér mera input
Skall ocksa vara i presenterbart skick till metoddagen! Klart!
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